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 TÓM TẮT  
Bài báo trình bày một nghiên cứu ứng dụng phương pháp hàm chuẩn modul tối ưu để tổng 

hợp các bộ điều chỉnh trong hệ truyền động điều khiển tốc động cơ một chiều không chổi than 
(Brushless Direct Current  motor – BLDC). Kết quả được mô phỏng kiểm nghiệm bằng phần 
mềm Matlab-Simulink. 

ABSTRACT 
This paper presents a study on application of optimal standard function module method to 

synthesize controllers in the speed controlling drive system of brushless direct current motor 
described (Brushless Direct Current  motor - BLDC). The results of the study have been 
verified by based simulation Matlab-Simulink software. 

 


